关于2025年度安徽省科学技术奖
拟提名项目的公示

根据2025年度安徽省科学技术奖提名工作的有关要求，对拟提名项目“新能源越野汽车全地形安全智能控制关键技术及应用”进行了审核，现将拟参与申报2025年度安徽省科学技术奖项目的基本情况进行公示。
公示时间：2026年9月11日至2026年9月17日。
[bookmark: _GoBack]公示期内，任何单位或个人对拟提名项目有异议，可在公示期内提交书面材料。个人提交材料请署名真实姓名和联系方式，单位提交的材料请加盖所在单位公章。匿名异议和超出公示期限的异议不予受理。
特此公示。

联系部门:业务支持部
地址: 深圳市福田区中洲湾C Future City西座25楼
联系方式:contact@minieye.cc

附件：新能源越野汽车全地形安全智能控制关键技术及应用项目公示材料

深圳佑驾创新科技股份有限公司
2026年9月11日
2025年度安徽省科学技术奖拟提名项目的公示
1． 项目名称
新能源越野汽车全地形安全智能控制关键技术及应用
2． 提名者
芜湖市科技局
3． 完成单位
奇瑞汽车股份有限公司、安徽工程大学、中汽研汽车检验中心（天津）有限公司、孚新汽车技术（苏州）有限公司、深圳佑驾创新科技股份有限公司
4． 完成人
廖小勇、时培成、孟令云、郭婷、张荣芸、朱亚伟、赵师宇、司立新、刘畅、董天一、曹强、张永康、程晓东、戈润帅
5． 项目简介
面向野外应急救援、民用越野装备快速发展的重大需求，针对传统越野车辆非结构化环境感知能力弱、底盘各控制系统相互独立，极限工况下车辆通过性、行驶安全性难以兼顾等行业痛点。本项目攻克了复杂地形多模态感知识别、ESC与机械差速锁自适应协同控制、柔性-刚性复合四驱耦合、极限场景智能通行等关键核心技术，推动了越野车辆由传统“机械越野”向“智能自适应越野”跨越式升级。
（1）多模态感知与高精度环境识别技术
提出“视觉+物理传感器+底盘动力学”多模态异构信息感知架构，可融合图像视觉（摄像头与大模型识别地形）、多模态物理传感（涉水雷达、坡度/温度/海拔传感器及网络天气信息）与底盘动力学反馈（加速度、声学麦克风、轮胎滑移率）三类信息，算法采用PointNet提取三维点云特征、MobileNetv2提取图像语义特征，通过空间变换投影完成图像-点云配准，增加注意力自适应权重增强模块强化有效地形特征；利用A-NMS后处理算法抑制光照、扬尘、积水带来的干扰，可完成7类典型越野路面识别，地形综合识别准确率≥95%。
（2）全地形智能驾驶模式自动切换技术
开发了FLZCU左域控制单元作为核心，接收多模态感知的环境信息，统筹动力域、底盘域、车身域的一体化协同控制系统。针对不同越野场景，动态优化动力总成扭矩MAP、变速箱控制逻辑、悬架高度刚度、转向助力、ESP干预策略。如在爬坡工况，结合实时坡度、载荷同步优化动力输出、悬架姿态、制动控制，最大化轮胎地面附着力；在涉水工况，自动完成发动机防护、悬架抬升、扭矩增益、滑移率阈值放宽一系列联动动作，各类越野模式间无干预自动切换，实现了从感知到执行的闭环联动。
（3）极限地形智能通行与特定场景自动驾驶技术
面向交叉轴高难度越野工况，将专业车手控制逻辑转化为算法策略，一键激活自动通行功能，自动完成差速锁锁止、悬架抬升、低速档位锁定、能量回收关闭，联动AVM全景影像；基于动态轴荷，实时分配前后轴驱动扭矩，极限分配比例可达9:1/1:9；实现≤2kph最低通过车速，≤1%轮端滑移率，打滑轮0.3s内建立10-16MPa制动压力，保障轮胎尽量维持纯滚动姿态，保障交叉轴稳健越障，提升野外穿越的安全性与通行效率，实现人-车-环境深度适配。
项目累计获授权发明专利30项、实用新型8项、软著2项，参与制定国家标准2项，发表科技论文18篇。成果应用于奇瑞捷途、纵横等多款量产车型，近三年累计销售收入660亿元，产品销往100多个国家和地区，并在多个国家位列SUV销量榜首。项目整体技术达到国际先进水平，在多模融合感知、ESC与差速锁协同、交叉轴全自动脱困等方面填补了国内外量产技术空白，提升了我国自主品牌越野汽车核心竞争力与国际影响力，经济、社会效益显著。

6． 主要知识产权和标准规范等目录
	序号
	类别
	知识产权具体名称
	授权号/申请号
	权利人/发明人

	1
	发明专利
	一种四驱车辆扭矩管理系统、方法及汽车
	CN202510291861.8
	奇瑞汽车股份有限公司 / 廖小勇、冯涛、司立新、杞长贵、董天一、孟令云、石凯、刘磊、王曦秀、冯鹏垚、穆驰、周旭峰、赵亚萌、倪志豪、王李敏、卜亚雄

	2
	发明专利
	ESC与差速锁的控制方法、装置、车辆、介质及产品
	CN202510067352.7
	奇瑞汽车股份有限公司 / 刘畅、朱亚伟、孟令云、谢春调、朱其凤

	3
	发明专利
	一种自动通过越野交叉轴工况的控制方法
	CN202411856559.4
	奇瑞汽车股份有限公司 / 王曦秀、朱亚伟、廖小勇、孟令云、谢春调、计尧、冯鹏垚

	4
	发明专利
	一种AutoHold自动驻车的控制系统及控制方法
	CN202410357087.1
	奇瑞汽车股份有限公司 / 孟令云、朱亚伟、谢春调、张光辉、任思路、杨万长

	5
	发明专利
	基于多模态融合的三维目标检测方法及系统
	CN202211487209.6
	安徽工程大学 / 时培成、刘志强、齐恒、李屹、张荣芸、杨礼、杨爱喜、王远志、马永富、武新世、潘佳伟

	6
	发明专利
	一种智能驾驶模式的控制方法、存储介质及电子设备
	CN202510416227.2
	奇瑞汽车股份有限公司 / 董天一、廖小勇、刘磊、冯鹏垚、杞长贵、穆驰

	7
	发明专利
	越野场景下的自动驾驶方法、系统、车辆及程序产品
	CN202511734241.3
	奇瑞汽车股份有限公司 / 曹强、王小龙

	8
	发明专利
	一种越野智能驾驶系统
	CN202410848180.2
	奇瑞汽车股份有限公司 / 曹强、张彤

	9
	发明专利
	一种EPS响应ADAS请求的方法、系统和存储介质
	CN202411567245.2
	奇瑞汽车股份有限公司 / 张永康、张海源、朱亚伟、游祥军、王立军、周东麟

	10
	发明专利
	一种基于PHEV四驱车的全地形驾驶模式切换系统及切换方法
	CN202410649740.1
	奇瑞汽车股份有限公司 / 程晓东
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